UKtAD NAPEDOWY
Z MASZYNA SRM

ENERGOELEKTRONIKA,
UKEADY NAPEDOWE,
ZAAWANSOWANE UKEADY STEROWANIA

OPISTECHNOLOGII:

Opracowane rozwigzanie polega na wprowadzeniu
do ukfadu sterowania pradami fazowymi maszyny
specjalnego sygnatu referencyjnego. Sygnat ten dobrany
jest tak, ze kompensowane s3 tetnienia momentu
obrotowego w uktadzie. Ksztatt sygnatu referencyjnego
wyliczany jest w czasie rzeczywistym z wykorzystaniem
regulatora wielorezonansowego w petli requlacji
predkosci katowej. Regulator wielooscylacyjny jest
powszechnie znanym rozwigzaniem, ktore zostato
rozszerzone oraz zmodyfikowane na potrzeby uktadu
napedowego.Innowacyjnos¢ poleganazmianie podejscia
do probkowania czesciuktadu regulacji predkosci katowej
maszyny zwigzanej z regulatorem wielooscylacyjnym.
W klasycznym podejsciu prébkowanie (wykonywanie
obliczen) uktfadu odbywa sie ze stata3 w czasie,
ustalona na etapie projektowania, czestotliwoscia.
W zaproponowanym podejsciu probkowanie regulatora
wielooscylacyjnego zsynchronizowane zostato
z potozeniem katowym watu maszyny. Rozwiazanie
to pozwala na skuteczne ograniczenie tetnien momentu
obrotowego i predkosci katowej uktadu napedowego
zaréwno w stanach ustalonych jak i dynamicznych.
Dodatkowa zaleta jest praktyczna niezaleznos¢
skutecznosci dziatania od predkosci katowej co pozwala
na zastosowanie rozwiazania w napedach o zmienne]
predkosci.

INNOWACYINOSC/
KORZYSCI

Potacznie prostej w budowie
maszyny elektrycznej

z zaawansowanymi algorytmami
sterowania pozwala na uzyskanie
napedu elektrycznego o korzystnych
wiasciwosciach dostosowanych do wybrane;
aplikacji. Prosta konstrukcja maszyny sprawia
ze jest ona tania w produkcji, a zarazem zapewnia
duza niezawodnos¢. Jej wiasciwosci pozwalaja tez na
kontynuowanie pracy przy czesciowym uszkodzeniu.
Dodatkowo ze wzgledu na brak potaczen ruchomych czy
magnesow trwatych obszar jej zastosowan jest szeroki.
Innowacyjny algorytm sterowania pozwala na znaczne
ograniczenie niekorzystnych wtasciwosci SRM w postaci
tetnien momentu obrotowego.
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