EGZAMIN DYPLOMOWY NA KIERUNKU
LAUTOMATYKA | ROBOTYKA STOSOWANA”

Egzamin dyplomowy inzynierski/magisterski.

AK-1. Pod& sktadowe wektora zmiennych wegtrenych i wektora zmiennych zewtnznych
robota.

AK-2. Poda& definicie punktow osobliwych w przestrzeni roboczej manipada Wyjg&nic
jakie jest praktyczne znaczenie tych punktow dizegewania zadanej trajektorii ruchu.

AK-3.  Wyjasni¢ raznice miedzy trajektora ruchu a torem ruchu nadzia lub chwytaka robota
przemystowego.

AK-4. Poda definicj kata przemieszczeniagtowegod, i-tego ztacza manipulatora.

AK-5. Poda definicig jakobianu manipulatora. Wyjai¢ jego zastosowanie w kinematyce
manipulatoréw.

AK-6. Poda definicg przemieszczenia liniowego ogniwa-tego ztacza manipulatora.

AK-7. Poda definicjg kata skecenia o; i-tego ogniwa manipulatora. Omowiprzypadki
szczegolne.

AK-8. Wyjasni¢ na czym polega zagadnienie proste i odwrotne wrkatyce robotow.

AK-9. Jakie metodysgstosowane w nawigacji robotéw mobilnych?

AK-10. Omoéwi notacg Denavita-Hartenberga i wyjai¢ jej zastosowanie w robotyce.

AK-11. Pod& definicj funkcji a=arctg2(y,x)

AK-12. Co to g wspoéirzdne homogeniczne (jednorodne)? Wgjd w jakim celu g one
stosowane w robotyce.

AK-13. Podé przyktad macierzy homogenicznej odpowiadaj danej macierzy rotacfR; i
wektorowi®q;.

AK-14. Omoéwi standardowe uktady wspoddnych {B}, {W}, {T}, {S}, {G}.

AK-15. Wyjasni¢ co to jest raniczkadT danej macierzy transformadji

AK-16. Wyjasni¢ na czym polega ruch robota tyPd’P (ang. point-to-point).

AK-17. Wyjasni¢ na czym polega ruch robota typlN (ang. linear) lud°C (ang. path-control).

AK-18. Jakie wielkdci okreslaja dowolny punkt trajektorii robota?



AK-19. Poda definicje dlugdsci g i-tego ogniwa manipulatora. Omowprzypadki szczegdlne.

AK-20. Pod& transmitangj operatorow regulatoraPl i jego odpowied na skok jednostkowy.
Wyjasni¢ co to jest czas zdwojenia

AK-21. Podd& transmitangj operatorow ukfadu inercyjnegd-go rzedu oraz jego odpowigdha
skok jednostkowy. Wygmi¢ pojecie statej czasowe).

AK-22. Podd wzor okrélajacy transmitang operatorow regulatoraPD i jego odpowied na
funkcje liniowg. Wyjasni¢ co to jest czas wyprzedzeriig.

AK-23. Podd& wzoér okrglajagcy transmitang operatorow cztonu inercyjnegd-go rzedu z
op&nieniem i narysowaodpowied na skok jednostkowy takiego cztonu.

AK-24. Woyjasni¢ co to jest sterowalé uktadu liniowego.

AK-25. Wyjasni¢ co to jest obserwowaldé uktadu liniowego.

AK-26. Wyjasni¢ réznice migdzy liniowym i nieliniowym ukladem sterowania. Pdda
przyktady.

Egzamin dyplomowy magisterski.

AS-1.Wymiené podstawowe rinice pomé¢dzy przelicznikiem, a procesorem.
AS-2.Wymiené podstawowe rinice pom¢dzy mikroprocesorem, a mikrokontrolerem.
AS-3.Podé znaczenie pefiaasembler

AS-4.Przestrze adresowa i mapa pagei.

AS-5.Stos - pajcie, organizacja, wykorzystanie.

AS-6.Cykl maszynowy i jego fazy.

AS-7.Stos - sposoby adresowania.

AS-8.Wymient rodzaje przerwa

AS-9.0mowt struktue przerwa.

AS-10.Jak odbywa siobstuga przerwe

AS-11.Wyjani¢ znaczenie i wykorzystanie wskakow (znacznikéw) stanu
AS-12.Poda definicjg uktadu typuMaster, Slave, Nadajnik, Odbiornik.

AS-13.0mowé podstawowe rinice pom¢dzy architektus von Neuymana, a Harvardgk
AS-14. Wyjani¢ pojecie ramki w transmisji szeregowe;.

AS-15.Poda cechy magistrali rownolegtych i szeregowych w eggich mikroprocesorowych.
AS-16.0mowe szeregowe interfejsy komunikacyjne weitva systemowe.
AS-17.Wymiené podstawowe skladniki systemu mikroprocesorowego
AS-18.Wymienté grupy funkcjonalne mnemonikéw asemblera.

AS-19. Wymient réznice pomé¢dzy transmigj Multimaster i Single Master-Slave

AS-20.Wymien¢ podstawowe rodzaje adresowania operandow.



AS-21. Co to jest transmisja simpleksowa, potdupbeta i dupleksowa?

AS-22. Podstawowe #hice pom¢dzy transmisgj synchronicza a asynchronicznw ukladach
mikroprocesorowych

AS-23.Wymiené podstawowe rinice pom¢dzy RS232 i RS485

AS-24.0pisé podstawowe cechy magistrali USB

AS-25.Co to jest kodowanie NRZI i w jakich typacartsmisji szeregowej wygiuje?

AS-26. Wymiené i opis& rodzaje transferu USB

AS-27. Co to jest model ISO/OSI i jak jest zbudowan

AS-28.Ktore z parametrow materiatow potprzewodniolwwptywap na podstawowe parametry
I charakterystyki aytkowe diod zdczowych typu PiN?

AS-29.Jaki wplyw na parametry przgdow zhczowych ma szeroké strefy dryftu
w przyrzdach bipolarnych? Czym i sie rozkiad pola elektrycznego i wytrzymato
napeciowa w przyradach wykonanych w technice PT oraz NPT?

AS-30. Poréwna diody zhczowe typu PIN z diodami Schottky’'ego podtédm parametrow
I whasciwosci uzytkowych. Wyjgni¢ roznice w budowie obu diod.

AS-31. Przedstawicharakterystyki napciowo - pgdowe tranzystora bipolarnego BJT i oitré
obszary normalnej pracy oraz linie graniczne wyzagace obszar bezpiecznej pracy.

AS-32. Na podstawie przyktadowych przebiegow geipii pradu przy zadczaniu i wyhczaniu
bipolarnego tranzystoragdzowego w uktadzie prostego sterownika impulsowsgao
buck (przeksztattnik obmajagcy napécie) obja&nic sposéb wyznaczania mocy strat
taczeniowych.

AS-33. Przedstawisposoby zabezpieczenia tranzystoréw przed skutkewanicia.

AS-34. Wyjani¢ zasa€ dziatania energetycznego tranzystora MOSFET i ¢quzdstawowe
charakterystyki naptiowo-prdowe tego przyrgu.

AS-35. Wyj&ni¢, dlaczego tranzystor MOSFET jest mato podatny jewigko ,drugiego
przebicia”? Czy i jak mma Bczy¢ tranzystory MOSFET do pracy rownolegte;.
Przedstawd schemat zagpczy tranzystora MOSFET z uwzgdhieniem elementow
(przyrzzdow) pasaytniczych oraz stanéw dynamicznych

AS-36. Wyjani¢ dziatanie tyrystorow wyiczalnych GTO i GCT wskazag réznice w zasadzie
ich dziatania.

AS-37. Podé schemat zagpczy tranzystora IGBT i wyfmi¢ na jego przykiadzie zjawisko
»lach-ug’ — zatrzaskiwania.

AS-38. Na podstawie charakterystyk rggmowo - pgdowych tranzystora wyfai¢ proces
Jwardego” i ,mi¢kkiego” przehczania 4cznikow.



AS-39. Przedstawi model termiczny gcznika potprzewodnikowego z radiatorem i oméwi
sposoby wyznaczania przebiegu temperatury, z zZastysem wykresu impedanciji
termicznej, przy zmiennym przebiegu mocy strat.

AS-40. Przedstawi wplyw temperatury na podstawowe parametrygczhikdw
pétprzewodnikowych

AS-41. Jak na podstawie okresowego przebiegueo@pina kondensatorze wyznaézynoc
wydzielanych w nim strat?

AS-42. Scharakteryzowastraty energii w elementach magnetycznych i wskaratody ich
zmniejszania.

AS-43. Podatypowe parametry sygnatow stegeych tranzystoréw IGBT.

AS-44. Jaki wplyw na ogoinsprawnéé energetyczp przeksztattnika majsieci odcazajace
tacznikdw energoelektronicznych?

AS-45. Poda czasy trwania procesOw zerania i wyhczania typowych gcznikdéw
energoelektronicznych.

AS-46. Poda przyblizong wartas¢ napecia progowego w krzemowych diodach energetycznych.

AS-47. Jaka jest relacja e@dizy napgciem progowym i wytrzymakeia napeciows diod
potprzewodnikowych mocy.

AS-48. Poda przebieg wartéci chwilowej prostownikgp — pulsowego i wyprowad&iwzér na
wartas¢ sredng tego napicia.

AS-49. Podé typowe przebiegi wartsi chwilowych pgdow pobieranych z sieci przez
prostowniki niesterowane mostkowe dwu — issrgpulsowe w przypadku, gdy obwody
pradu wyprostowanego magharaktezrédet pgdu (np. filtry indukcyjne). Podawzory
okreslajace podstawowe harmoniczne tyclagiw.

AS-50. Podé typowe przebiegi wartsi chwilowych pgdow pobieranych z sieci przez
prostowniki niesterowane mostkowe dwu — isskgpulsowe w przypadku, gdy w
obwodach pydu wyprostowanego zastosowano filtry pojesuiowe.

AS-51.Poda przebiegi wartéci chwilowych symetrycznych tréjfazowych nagisinusoidalnie
przemiennych. Podadefinicje i wyznaczy wektor przestrzenny tego napia (metod
graficzrg) w potazeniu odpowiadagcym wybranej chwilii.

AS-52.Poda schemat blokowy przyktadowego uktadu bezprzerwanegsilania (UPS).

AS-53. Wyja&ni¢ pojecia twardegoi migkkiego (ang. Zero Current SwitchingZero Voltage
Switching przehczania 4cznikow energoelektronicznych.

AS-54.Poda typowe przebiegi wartoi chwilowych napicia i prdu fcznika
energoelektronicznego w cyklu: stan przewodzeniacgs wyhczania, stan wytzenia,



proces zajczania, stan przewodzenia dla tzwzehczania twardegoPod& przebieg
mocy chwilowej rozpraszanej wdzniku.

AS-55.Realizacjagcznikéw potprzewodnikowych w falownikach napia i pradu. Uproszczone
charakterystyki naptiowo — pgdowe obu typowagcznikow.

AS-56. Podé przyktadowy schemat blokowy przeksztattnika stosoego do uzdatniania energii
z ogniw fotowoltaicznych.

AS-57. Poda schemat przeksztattnika stosowanego w serwgleagh pgdu statego.

AS-58. Podéa schemat blokowy przemiennika estotliwosci z parednicacym obwodem
napkcia stalego. Zaznacgy zwroty ppddw i kierunki napg¢é w obwodzie
posrednicacym przy dwéch kierunkach przekazywania energii.

AS-59. Podé uproszczone schematy podstawowych wersji falowmij@@nofazowych.

AS-60. Wymient metody modulacji szerokoi impulséw napjcia wyjsciowego jednofazowych
falownikow nap¢cia. Podé charakterystyki sterowania (wastoskuteczna podstawowej
harmoniczne] napcia wyjsciowego w funkcji napicia zasilania i wspotczynnika
gtebokasci modulacii).

AS-61. Wymient metody modulacji szerokoi impulsow trojfazowych falownikoéw naggia.
Pod& charakterystyki sterowania ( wadto skuteczna podstawowej harmonicznej
napkcia wyjsciowego w funkcji napicia zasilania i wspofczynnika gfokaici
modulacji).

AS-62. Poda schemat i wyjgni¢ zasad dzialania bezpwedniego przeksztaltnika
podwyzszapcego napicie state.

AS-63. Zaproponowa schemat blokowy zasilacza energoelektronicznegedasciwosciach
zrédta padu jednokierunkowego w przypadku, geiypdtem energii jest séetrojfazowa
3x400V/50 Hz.

AS-64. Poda schemat blokowy zasilacza energoelektronicznegdasciwosciach zrodta padu
jednokierunkowego w przypadku, gdyodio energii ma charaktetrodta napgcia
statego.

AS-65.Poda typowe przebiegi wartgi chwilowych napicia i prdu diody ziczowej podczas
wytaczania.

AS-66. Wyjani¢ zasag estymacji nagicia stojana maszyny zasilanej z tréjfazowego fai&an
napkcia.

AS-67. Jak wielkos¢ przedstawia sabiloczyn statego napcia i wartgci sredniej padu
pobieranego z zasilacza napa statego?

AS-68. Jak wielkos¢ przedstawia sabiloczyn ppdu stalego i wartei sredniej napjcia
wyjsciowego zasilacza o wdeiwosciachzrodta padu statego?



