Kryterium symetrycznego optimum
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Kryterium symetrycznego optimum (kryterium symetrii) polega na takim
zaprojektowaniu struktury regulatora, by transmitancja uktadu otwartego miata
sT, +1
s> (sT, +1)
minimalnofazowy (zera i bieguny leza w LPP). Logarytmiczna charakterystyka
fazy takiego wuktadu otwartego jest symetryczna wzgledem pulsacji
w, =(T,T,)""?. Symetri¢ charakterystyki logarytmicznej modutu uktadu

posta¢ G, (s)=K , przy T, >T,. Jest to mozliwe, jezeli obiekt jest

otwartego osiaga si¢ nastawiajac wzmocnienie K =1/(T,\T,T,) .




