
Kryterium symetrycznego optimum 
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Kryterium symetrycznego optimum (kryterium symetrii) polega na takim 

zaprojektowaniu struktury regulatora, by transmitancja układu otwartego miała 

postać 
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minimalnofazowy (zera i bieguny leżą w LPP). Logarytmiczna charakterystyka 

fazy takiego układu otwartego jest symetryczna względem pulsacji 
2/1

21 )( −= TTgω . Symetrię charakterystyki logarytmicznej modułu układu 

otwartego osiąga się nastawiając wzmocnienie )/(1 211 TTTK = . 


