Kod projektu: SYMMETRY

Zamodeluj szeregowy uktad regulatoréw PI pradu i predkosci. Nastawy regulatoréw dobierz z
kryterium modutu i symetrii. Dla utatwienia podano wszystkie niezbedne przeksztatcenia. Podaj schemat
blokowy uwzgledniajacy wszystkie pojawiajace si¢ ponizej oznaczenia.

Analiza uktadu regulacji pradu RI:
e transmitancja obiektu :
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Kryterium modulowego optimum polega na takim dobraniu nastaw regulatora, aby modul ukladu|
zamknigtego A(@w) =1 w mozliwie szerokim pasmie czestotliwosci.
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e transmitancja uktadu zamknigtego :

Gotwl 1
G - c, _ G, _ 2-2‘0-5-(1+s-70) _ 1 _
1
1+G{,M1 c cp-(1+G0,w1) o 1 2-1'02-cp-s2 +2-T0-cp-s+cp
—C, :
€ g 2-7,-5-(1+s-17))
1 muic.ze 272 e (( 1

~ , przyjmujac,ze 2 -7, -c .
cp'(1+2~fo~s) preyJmia ?

Analiza uktadu regulacji predkosci Ro:

e transmitancja obiektu :
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e transmitancja uktadu otwartego :
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Kryterium symetrycznego optimum polega na takim zaprojektowaniu struktury regulatora, by
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mozliwe, jezeli obiekt jest minimalnofazowy (zera i bieguny leza w LPP). Logarytmiczna
charakterystyka fazy takiego ukladu otwartego jest symetryczna wzgledem pulsacji
0, = (T,T,)”"*. Symetri¢ charakterystyki logarytmicznej modulu ukladu otwartego osiaga sie

nastawiajac wzmocnienie K =1/(7,/T\T,) .

transmitancja ukladu otwartego miata posta¢ G, (s) =K , przy T, >T,. Jest to
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e transmitancja uktadu zamknigtego :
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Dobierajac filtr o odpowiedniej transmitancji przed regulatorem predkosci mozemy skompensowac
inercj¢ w liczniku:
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e transmitancja filtru : G, , gdzie Tr=8-1,,

Woéweczas transmitancja uktadu przyjmie postac :
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Przy tych zatozeniach uklad sterowania z silnikiem bedzie cztonem aperiodycznym drugiego rzg¢du, w
ktérym decydujacym czynnikiem jest inercja przeksztattnika.
Powodzenia!



