Kod projektu: Z-N
Zamodeluj szeregowy uktad regulatoréw PI pradu, predkosci i potozenia.

Nastawy regulatora pradu dobierz z kryterium modutu zaktadajac, ze T, >>T, (patrz rys.1).
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Rys. 1. Schemat blokowy uktadu otwartego.

Transmitancja uktadu otwartego
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modutu. Kryterium modulowego optimum polega na takim dobraniu nastaw regulatora, aby modut
uktadu zamknigtego A(w) =1 w mozliwie szerokim pasmie czestotliwosci.
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Dla obiektu postaci G, (s) =— , W ktérym jesteSmy w stanie wyodrgbni¢ jedna
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dominujaca stala czasowa T,, t. T,>>T; = va , W sytuacji zastosowania regulatora
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G,(s) = K, ————, krytertum okresla K, :—T oraz T, =T, (kompensacja duzej stalej
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CZasowej).

Nastawy regulatorow predkosci 1 potozenia wyznacz stosujac praktyczne reguty Zieglera-
Nicholsa (Z-N). Pamigtamy, ze w warunkach eksploatacyjnych, do obiektéw rz¢gdu n>2 mozna
stosowac reguty Z-N lub Pessena nastawiania regulatoréw P, P11 PID. Polegaja one na:

1) doprowadzeniu URA z regulatorem P do granicy stabilnosci przez zmiany wzmocnienia

regulatora, az do osiagnigcia wzmocnienia krytycznego K, i zmierzeniu okresu oscylacji
Tos
2) obliczeniu nastaw wybranego typu regulatora na podstawie wzorow:
dla regulatora typu P: K;=K/2;

dla regulatora PI: K,=0,45K,; , Ti=0,85T, , gdzie G,, = K, (1 +LT) ;
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dla regulatora PID: K;=0,6K,; , Ti=T/2 , Tq=To/8.

Kryterium Pessena przewiduje dla regulatora PID: K,=K.,/5 , Ti=To/3 , Ta=Tos/2.
Przedstawione reguty gwarantuja dostatecznie duzy zapas stabilnosci URA. Przebiegi przej$ciowe
w uktadach tak nastawionych moga jednak mie¢ duza oscylacyjno$¢. Amplitude oscylacji mozna
zmniejszy¢ ograniczajac szybkos¢ narastania sygnatu zadajacego. Zaproponuj odpowiedni zadajnik
potozenia.

Powodzenia!



